E] Electrolux

Bénéfices et Caractéristiques

Aucune préparation nécessaire
Son systéeme 3D Vision™ unique lui permet de détecter les objets, les meubles
et de nettoyer autour, sans jamais rester coincé.

Jusque dans les moindres recoins
Nettoie a la perfection les coins et le long des murs grace a sa forme
triangulaire unique Trinity Shape™.

Programmez-le et n'y pensez plus !

Programmez vos nettoyages et contrdlez votre robot a
distance grace a l'appli WellBeing

Versions minimum d’Android 6.0 ou version ultérieure.
10S : i0S 12.0 ou version ultérieure.

Franchit les obstacles
Il franchit aisément les seuils jusqu'a 2,2 cm de hauteur grace a son systéme
exclusif ClimbForceDrive™.

Suivez-le en temps réel
Suivez en direct votre robot grace a la cartographie des zones nettoyées et
aux statistiques de nettoyage consultables en temps réel.

Aspirateur robot Pure i8
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Laissez-le passer lui-méme I'aspirateur

Avec son systeme de détection exclusif 3D Vision ™, |'aspirateur robot Pure i8
d'Electrolux scanne et cartographie la piéce avec précision pour définir le
meilleur parcours et aspirer les endroits les plus difficiles d'acces, sans jamais
rester coincé.

» Autonomie de nettoyage: Normal 40 mn - Eco N/A mn
* Niveau sonore: 75dB

» Capacité du bac: 0,7 L

» Compatible Google Home et Alexa

» Moteur haute performance

* Systéme de navigation 3D Vision

» Détection des obstacles et du vide

* Franchit les obstacles de 2,2 cm de hauteur
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Spécifications techniques

Code EAN 7332543702176
PNC 900 277 482
Couleur Blanc
Volts 14.4
Temps de charge (h) 3
Poids brut/net (kg) 4,64 /3.38
Colisage 1
Diametre (mm) 325
Hauteur (mm) 85
Fréquence (Hz) 50
Indice de réparabilité 6.9
Modeéle P181-4SWN
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